m Guia de inicio para el LSLV-M100

Descarga del manual

Obtenga informacion detallada de la instalacion y puesta en marcha del variador M100
descargando la version completa del manual en www.erhsa.com.

Verificacion e identificacion

* Inspeccione la unidad en busca de danos, si el variador @ m - gaaﬁ_m_a

aparenta haber sido danado, contacte a su proveedor.

dCaPaciiiad
» Verifique la correcta recepcion del modelo solicitado, revisando la 0[?0 1"_‘8 1°k:/v 0008 - 075K
etiqueta de identificacion como se muestra a continuacion. 0002- 0.2kKW 0015 - 1.5KW
Si recibio un modelo incorrecto, contacte con su proveedor 0004 - 0.4kW 0022 - 2.2kW
Nombre de laserie ————
= L8
Voltaje de entrada
LSLV0022M1 00_1 EOFNS 1 - Monofésico 200V - 240V
Teclado
INPUT  200-240V 1Phase 50/60Hz E - Teclado
10.0A
,g? OUTPUT  0-Input V 3Phase 0.01-400Hz UL type
i 3.8kVA 0 - UL Tipo Abierto
4 Ser. No 55025310146 ]
% Inspected by D. K. YU Filtro EMC -
e KCC-REM-LSR-XXXXXXX F - Filtro EMC |ncorporado[C2]
il
e DC Reactor

4 \ N - Rectancia DC no incorporada
1/0

S - Tipo Estandard A - Tipo Avanzado

Montaje del variador

* Asegurese de tener lugar suficiente para cumplir con las especificaciones de espacio libre y que no haya
obstaculos impidiendo el flujo de aire del ventilador como se muestra a continuacion.

» Cuando instale varias unidades en el mismo sitio (instalacion en paralelo), monte las unidades con un
espacio minimo libre entre si de 2 mm y retire las cubiertas superiores.

Espacio de instalacion Precauciones de montaje

1Uc{n[4"]

sen(2')| |
minimo | |

1UcrE’1[4"]

* Instale el variador en un ambiente con las siguientes condiciones: Temperatura (-10° a 50°C), Humedad
(95% de humedad relativa libre de condensacion), Altitud (Debajo de los 1.000m), Vibraciones (debajo de 1G[9,8m/seg?2]).

¢ El montaje con riel-DIN se encuentra disponible.
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m Guia de inicio para LSLV-M100

Conexion del variador: Potencia

* Las siguientes imagenes muestran la disposicion de los terminales de potencia del equipo.

* CUIDADO! Los terminales B1, B2 son para resistencia de frenado, no los conecte a tierra.

» CUIDADO! Los cables de la fuente de alimentacion deben estar conectados a los terminales Ry T. Conectar los ca-
bles de alimentacion a los terminales U, Vy W pueden danar el equipo.

0.1~0.2 kW (Monofasico)

1.5-2.2 kW (Monofasico)
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Entrada
monofasica CA

Motor

| |(MOTOR
UVW

Entrada
monofasica CA

Motor

J%

Entrada
monofasica CA

Motor

Conexion del variador: Control

* Las siguientes imagenes muestran la disposicion de los terminales de control del equipo.
* Consulte la lista de valores predeterminados de fabrica como se muestra a continuacion.

Entrada
digital

AO% Salida

Entrada

digital

AO% Salida

Selector fuente de entradas
digitales (CM/+24V)

P1 P1 ., .
5 = analégica - analdgica Selector Tl_ensmn/Corrlente
NPN' PNP - para terminal 12
= P24 O 24V el P24 ) 24V Selector resistencia de
oM P4 terminacion para RS5485
E”trf,’d.a a1 PS €2 Relé de
analdgica ; ;
o e (el o =i
abierta Entrada
V1 analdgica VR
C1 , C1
. Al Eaeﬁ: © - Al Rell'ﬁ &
salida
N B1 M Entlidalanaldgica  B1
I2 SW3
RUGS RJ45
< E/S Estandard> <E/S Avanzada>
Terminal \ Codigo de parametro Valor de Fabrica Terminal \ Codigo de parametro Valor de Fabrica

P1 In-65 Comando de avance Q1/EQ** 0U-32 Falla
P2 In-66 Comando de retroceso A1/B1/C1 0U-31 Falla
P3 In-67 Parada de emergencia A2/C2* 0U-32 Falla
P4* In-68 Reseteo de fallo AO 0U-01 Salida de Frecuencia
P5* In-69 Operacion por impulso  * Disponible en E/S Avanzada unicamente.
V1 _ B ** Disponible en E/S Estandard unicamente
12* - -
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Teclado: Descripcion

1]
Nro. ‘ Nombre ‘ Descripcion
o Visor de 7 Muestra el estado operacional actual e informacion 9
segmentos del parametro. -
@ | Indicador SET ELLED se enciende durante el modo seteo de pardmetro.
i sTop
© | Indicador RUN ELLED parpadee_: mientras ace_lera / c_iesacelera. Per- RUN A RESET
manece encendido con el funcionamiento del motor.
O | Indicador FWD ELLED se enciende durante la marcha del motor. MODE \Y4 ENT
. SHIFT MIN MAX
© | Indicador REV ELLED se enciende durante la contramarcha del motor.
Tecla ‘ Nombre ‘ Descripcion
[RUN] Arranca el variador (Activa el comando de arranque del equipo).
STOP STOP: Detiene la marcha del variador.
[STOP/RESETL RESET: Resetea la situacion de falla del variador.
[A],[v] Alterna incrementar y disminuir para seleccionar cédigos de parametros, valores de configuracion, etc.

[MODE/SHIFT] Alterna entre grupo de parametros y mueve el cursor en el modo de configuracion de parametros.

Ingresa al parametro selecionado.
[ENTER] Confirma el valor seleccionado en un parametro.
Mueve a la pantalla principal desde la visualizacion de fallas.

; =
o @ ag

[Volume] Setea la frecuencia de salida del equipo.

Establecer parametros y monitorear la operacion

Establecer parametros Monitorear el estado de operacion
+ Parametros basicos en grupo de operacion * Monitoreo de salida de corriente

* Solamente 18 parametros se muestran en el primer
grupo para el funcionamiento basico del variador.

ENT
* Los demas grupos de parametros pueden verse
cuando se setea el parametro OGr en 1. .
L]

* Seleccion de grupo .
- Latecla permite movernos de un grupo al
siguiente en un solo sentido.
* Seleccion de codigo

- Las teclas permiten seleccionar el cédigo del
parametro.

¢ Monitoreo de fallo

* Seteo del parametro
- Las teclas permiten ajustar los valores del

~
parametro. / /
. . P
- El valor seleccionado se guarda presionando dos
veces la tecla .

Operacion

Corriente
de salida

Frecuencia
de salida
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m Guia de inicio para el LSLV-M100

Procedimiento basico de seteo

Inspeccion del sentido de giro del motor

*En este paso, se verifica que la operacion y direccion
de giro del motor sean correctas. Esta prueba se rea-
lizara Unicamente desde el teclado del variador. Apli-
que potencia al variador luego de haber comprobado
que el conexionado sea correcto y que la cubierta plas-
tica se encuentra instalada.
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Operacién

Seteo de marcha/paraday fuente de velocidad
e Este paso muestra como configurar la fuente de co-
mando y el método de referencia de la unidad. La
fuente de comando determina como el variador re-
cibe la orden de inicio y parada, y que el método de
referencia determina cdmo se controla la velocidad
del motor. Asegurese que la cubierta protectora se

encuentre instalada y el equipo energizado.

* Selecione el método de marcha/parada

INK
X L
Operacién ANIIAIA

L,

-
=
-
«
y
-

A
D
|

Teclado Valor de fabrica
Fx/Rx-1
Fx/Rx-2
Comunicacion RS-485 E/S Avanzada

STOP 24 P1 P2 P3 CM
oooon
0: Teclado Fx Rx

I
1: Fx/Rx-1
2: Fx/Rx-2
Por favor consulte el Manual del Usuario

¢ Observe la rotacion del motor desde el lado de la car-
gay asegurese que gire en sentido horario.

¢ Si la rotacion no es correcta, cambie el cableado del
motor, por ejemplo U-V-W > V-U-W.

04 | Lsis co., Ltd.

e Seleccione el método de frecuencia

K >
(.10 "
Operacién A|AIAIIA —‘
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(1M Teclado 1 Valor de fabrica
(I Teclado 2
v VO: 0-5 [V] Volumen incorporado
K V/1: 0-10 [V] Fuente externa
A 12(1): 0-20 [mA]
5 [HIHETIV E/S Avanzada
3 VO +12(1)
A VO +12 (V)
I VO + V1
VAl Comunicacion RS-485 E/S Avanzada
(/I Operacion subir bajar
24 P1 P2 P3 CM 24 P1 P2 P3 CM
—BEBBE. noooo Dogog
Q1|/|VR V1 A0 CM | [EG Q1
guoocoojlioo

Eo
@ 0

2:V0, 0-5[V]

i

0~10Vdc
3:V1,0-10[V]

0s
0os
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Frecuencia multipaso

* En este paso, se muestra como configurary utilizar
las frecuencias multipaso del variador.

Grupo \Cod. \ Nombre \
65 | P1 seteo de funcion

Ajuste de parametros

66 | P2 seteo de funcion
In 67
68* | P4 seteo de funcion

5: Velocidad multipaso baja
6: Velocidad multipaso media
7: Velocidad multipaso alta

P3 seteo de funcion

69* | P5 seteo de funcion

Reinicio automatico

* En este paso, se indica como configurary utilizar la
funcion de reinicio automatico del variador.

» Esta caracteristica se encuentra Unicamente disponible
cuando una entrada digital se configura como comando
de inicio.
Grupo \Cod.\

Nombre \ Valores

Pr 09 | NUmero de rearranques automaticos 0~10

10 |Tiempo de retardo para rearranque autom.| 0.0~60.0 seg

* Disponible en E/S Avanzada Unicamente

* Ejemplo
* Fuente de comando: Bornera
* Tipo de E/S: Avanzada

Grupo| Cod. | Parédmetros
24 P1 P2 P3 P4 P5CM Op drv 1 (default: value)
O000000ad 65(P1) | 0(default: value)
k k k k | 67(P3) 5
n
68(P4) 6
69(P5) 7
Frecuencia
de salida

Velocidad 7
Velocidad 6
Velocidad 5 o
Velocidad 4 |---------cmmemeenannnan
Velocidad 3 dhemmas
idad 2
Velocidad 1 }-----------
Velocidad 0

P3 T

P4

P5

I

Fx I

Velocidad| P5 | P4 | P3 | Description

0 R R Configurado por la fuente de referencia se-
teada en el cédigo Frq del grupo de operacion

bA51_Frecuencia multipaso 1

bA52_Frecuencia multipaso 2

NN

v | bAS3_Frecuencia multipaso 3

- - bA54_Frecuencia multipaso 4

bA55_Frecuencia multipaso 5

AN

bA56_Frecuencia multipaso 6

N (o~ |01 B W N -
NN
AN

v" | bA57_Frecuencia multipaso 7

* Sjla senal de reseteo es accionada manualmente por te-
clado o terminal, la cuenta de reinicio es seteada segun el
valor de PR-09 (Nimero de rearranques automaticos).

* Cuando durante 30 segundos no ocurre ninguna falla, los
reseteos que quedan se recuperan 1a 1.

* |a funcion de reinicio automatico no se activara si el varia-
dor se detiente por las siguientes fallas:

- Baja tensién, Parada de emergencia (BX), Sobrecalenta-
tamiento del variador o diagnéstico de hardware.

e Eiemplo
* Pr09=3, Pr09=5.0sec
Frecugncia Pr10 CPrio | 30 seg i
de salida =5seg .=bseg
Falla Falla
Reinicio Reinicio
Estado de Falla [ ] [ ] "
Recuento de 3 | 2 | 1 2
reinicio
restante Recuperar
1 conteo

* Busqueda de velocidad: Cuando ocurre una falla, el mo-
tor normalmente se encuentra girando en estado libre.
Si se desea operar el variador sin ninguna falla adicio-
nal, mientras el motor se encuentra en movimiento, es
necesario activar la funcion de bisqueda de velocidad.

Grupo \Cod. \ Nombre \ BIT \ Funcién
Cn 7 Seleccion de --1- Iniciar luego de
busqueda de velocidad| (0010) una falla
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Listado de parametros basicos

RN
Ny N
Operacion
0.00 Consigna de frecuencia
ACC Tiempo de aceleracion
dEC Tiempo de desaceleracion
drv Fuente de comando
Frq Mét.oqo. fje )
definicion de frecuencia
MkW Seleccion del motor
MrC Corriente nominal del motor
v MbF Frecuencia base
FrM Frecuencia maxima
A lov Tension de salida
Ftb Refuerzo de par en avance
A Rtb Refuerzo de par en retroceso
Cur Corriente de salida
v 'PM Revoluciones por minuto
del motor
v dCL Tension CC del variador
th'\z%: ﬁsS:&izeleccionada por el
12M
nOn Actualmente fuera de servicio
0Gr Mostrar grupos ocultos

% Parametros basicos en
funcionamiento

¢ Solo se muestran 18 parametros
en el primer grupo para el fun-
cionamiento basico del equipo.

¢ Los otros grupos se visualizan
cuando el parametro OGr esta
enl.

Accionamiento

09 | Modo de control

65 | Entrada multifuncion para terminal P1

66 | Entrada multifuncion para terminal P2

11 | Frecuencia JOG

67 | Entrada multifuncién para terminal P3

15 | Refuerzo de par

68 | Entrada multifuncién para terminal P4

19 | Frecuencia inicial

69 | Entrada multifuncion para terminal P5

20 | Seleccion del sentido de giro

70 | Selector de entradas PNP/NPN

26 | Filtro de ganancia de refuerzo de par automatico

27 | Ganancia de refuerzo de par automético avance

28 | Ganancia de refuerzo de par automatico retroceso

90 | Estado de terminales de entrada

01 | Elemento de salida analégica

81 | Seleccidn de codigo de monitoreo

Basico

04 | 2da. fuente de comando

02 | Ajuste de nivel de salida analdgica

31 | Seteo de salida a relé multifuncion

32 | Seteo de salida multifuncion 2

05 | 2da. método de definicion de frecuencia
07 | Patrén V/F
08 | Escala de tiempo Acc/dec

41 | Estado de terminales de salida

Communication

01 | ID del variador con comunicacion

09 | Referencia de frecuencia para Acc/dec

02 | Configuracién del protocolo de comunicacion

11 | Numero de polos del motor

03 | Velocidad de comunicacion

12 | Corriente de deslizamiento del motor

14 | Corriente del motor sin carga

15 | Eficiencia del motor

04 | Seteo del bit de paridad
Aplicacion
01 | Seteo control PID

Frecuencia multi-paso 1~
56 | Frecuencia multi-paso 7

01 | Patron de aceleracion

02 | Patron de desaceleracion

03 | Pendiente de inicio de curva-S

04 | Pendiente de fin de curva-S
08 | Modo parada
09 | Seleccidn de prevencidn de sentido de giro

10 | Arranque con alimentacion

12 | Tiempo de frenado CC en el arranque

13 | Porcentaje de frenado CC en el arranque

14 | Tiempo de blogueo de salida antes del frenado CC
15 | Tiempo de frenado CC

16 | Cantidad de frenado CC

17 | Frecuencia de frenado CC

24 | Limites de frecuencia

25 | Limite de frecuencia inferior

Drive
Basic
Advanced
Control
Input
Output
Communication
Application
Protection
2nd Motor
Configuration

MODE|

SHIFT

>

06 | Lsis co., Ltd.

26 | Limite de frecuencia superior

51 | Operacion en ahorro de energia

63 | Ganancia de la visualizacion de revoluciones

79 | Tension de operacién de frenado dindmico

04 | Seteo de frecuencia portadora

71 | Seleccion de busqueda de velocidad

08 | Tension minima de entrada V1

Frecuencia correspondiente a la entrada
minima de tension V1

10 | Tension maxima de entrada V1

1 Frecuencia correspondiente a la entrada
maxima de tension V1

02 | Seleccion de unidad de control PID
18 | Monitoreo de realimentacion PID
19 | Referencia de PID

20 | Seteo referencia de PID

21 | Seteo realimentacion de PID

05 | Seteo de proteccion por falta de fase salida

08 | Seleccion dearranque en caso de reseteo de falla

9 NUmero de rearranques automaticos
después de un fallo

Tiempo de retardo para rearranques
10 . !
automaticos después de un fallo

18 | Nivel de alarma por sobrecarga

19 | Tiempo de alarma por sobrecarga

20 | Seleccion de alarma por sobrecarga

21 | Nivel de falla por sobrecarga

22 | Tiempo de falla por sobrecarga

50 | Seleccion de prevencion de bloqueo

79 | Funcionamiento en caso de fallo del ventilador

91 ~| Historial de falla 1 ~
95 | Historial defalla5

04 | Tiempo de aceleracién del 2do. motor

05 | Tiempo de desaceleracién del 2do. motor

07 | Frecuencia base del 2do. motor

12 | Corriente nominal del 2do. motor

01 | Visualizacion del inicio
02 |TipoE/S
79 | Version del Software

93 | Iniciacién de parametros

94 | Registro de contrasefa

95 | Blogueo de parametros




Preguntas frecuentes

Pregunta: El motor no giray la salida de corriente es muy elevada en el arranque.
» Causa: La carga es demasiado elevada. Se resuelve utilizando las funciones de refuerzo de par manual/auto-
matico y ajustando los valores.

Incremente ligerament los valores de ajuste de par en avance y retroceso Ftb o rtb.

Pl e Si el nivel de ajuste de par es muy elevado, puede producirse un disparo de falla IOL.

Ajuste de par automatico| Establezca dr15 en 1 para activar el ajuste de par automatico. Es necesario reducir los valores de ajuste
(ATB) de par manual, (Ej. de 0-2%) en Ftb o rtb, y luego austar los valores en dr2é, dr27 y dr28.

Frecuencia de arranque | Incremente ligeramente la frecuencia de arranque en dr19 (Ej. 0.5 > 1.0 > 1.5 > 2.0 Hz).

Cuando bA07 se establece en 2 V/F usuariol, el patrdn V/F usuario puede ser ajustado de acuerdo con

Patron V/F de usuario b =
las aplicaciones y caracteristicas del motor.

Pregunta: El motor emite zumbidos o ruidos fuertes.
+ Respuesta: Incremente o disminuya ligeramente la frecuencia portadora en Cn04.

Pregunta: Cuando el variador esta en funcionamiento, se activa el disyuntor.
« Causa: El disyuntor cortara la potencia si existe una fuga de corriente a tierra durante el funcionamiento del variador.
* Respuesta 1: Conecte la puesta a tierra del variador.
+ Respuesta 2: Revise si la resistencia de la puesta a tierra es menor a 100 ohms para 200V.
+ Respuesta 3: Revise la capacidad del disyuntory conéctelo de acuerdo a la capacidad de corriente nominal del variador.
+ Respuesta 4: Reduzca la frecuencia portadora en Cn04.
+ Respuesta 5: Intente mantener la menor distancia de cableado posible entre el variador y el motor.

Pregunta: ; Como reiniciar el variador a la configuracion predeterminada de fabrica?

» Respuesta: Establezca CF93 en 1, (todos los grupos) y luego presione la tecla ENT. Visualizara CF93 otra vez cuando el
reinicio se halla completado.

Pregunta: ;Como ajustar los tiempos de aceleracion/desaceleracion del motor?
+ Respuesta: Ajuste el tiempo de aceleracion en ACC vy el tiempo de desaceleracion en dEC.

Pregunta: ; Como evitar que el variador se dispare por una falla OV (sobretension) mientras la velocidad del
motor disminuye?

+ Respuesta 1: Incremente el tiempo de desaceleracion en dEC.
+ Respuesta 2: Active la prevencion de blogueo en Pr50. Para habilitarlo durante la desaceleracién, configure Pr50 en 100.

Pregunta: ; Como evitar que el variador se dispare por una falla OLT (sobrecarga) mientras la velocidad del
motor aumentay disminuye?
+ Respuesta: Verifique la corriente nominal del motor en MrC y los demas pardmetros de ajuste como Pr20 (Seleccién fallo

por sobrecargal, Pr21 (Nivel de fallo por sobrecarga) y Pr22 (Tiempo de fallo por sobrecarga).

Pregunta: ; Como hacer funcionar el motor por encima de su velocidad nominal?
+ Respuesta: Incremente la frecuencia maxima en FrM .

Pregunta: ;El variador crea armonicos? Si es asi, ¢ son un problema?

+ Respuesta: Todos los variadores de velocidad crean armonicas del 5° y 7° orden. Ocasionalmente, y esto depende de las
aplicaciones, puede haber problemas con las armadnicas como el calentamiento del transformador o interferencia en otros
dispositivos de comunicacion instalados cerca de la unidad. Para reducir esta interferencia, de ser necesario, se pueden
utilizar filtros de linea. Ademas, puede ser util ajustar la frecuencia portadora al valor minimo Cn04.
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Resolucion de fallas
Item | Tipo | Causa Solucion
La carga supera la capacidad del motor Reemplace variador y motor por otros de mayor potencia.
OLt Latch | Elvalor establecido para el nivel de proteccion por sobre- | Incremente el valor establecido en Pr21.
(Sobrecargal carga Pr21 es muy bajo.
Tiempos de Acc/Dec muy cortos comparados con la inercia | Incremente los tiempos de Acc/Dec.
de la carga (bA16).
ol entel Latch | La carga en el variador es mayor a su capacidad. Reemplace el variador por modelo de mayor potencia.
oprecorriente
Se ha iniciado el variador mientras el motor estd en Dar inicio al variador una vez que el motor se ha deteni-
movimiento. do o activar la funcién de busqueda de velocidad (Cn71).
El freno mecanico de la unidad se activa demasiado rapido. | Revise el freno mecanico.
El tiempo de desaceleracion es muy corto comparado con . o
la inercia de | bA16 Incremente el tiempo de desaceleracidn.
ovt Lateh ainercia de la carga .
(Sobretension] Una carga degenerativa sucede a la salida del variador. Utilizar una opcién de frenado.
La tension de entrada es demasiado alta. Revise que la entrada de tension al variador se encuen-
tre dentro del rango permitido.
2 . . Revise que la entrada de tension al variador se encuen-
La tension de entrada es demasiado baja. e .
tre dentro del rango permitido y ajuste el valor de
entrada de tension en bA19.
. 7 Level X » -
(Baja tension) La carga en la fuente de alimentacién es superior a su capa- . ! o
2 : Incremente la capacidad de la fuente de alimentacidn.
cidad como en soldadoras, arranques de motor en directa, etc.
El contactor magnético principal de la linea de R -
. ! ., eemplace el contactor magnetico.
alimentacion esta defectuoso
GFt - Ocurrio un fallo de fuga a tierra en la salida del equipo. Revise el cablado el variadory el motor.
v atc
(Fuga a tierral Se dafo la aislacion del motor. Reemplace el motor.
El motor se recalento. Reduzca la carga u operacién del motor.
EtH T La carga en el variador es mayor a su capacidad. Reemplace variadory motor por otros de mayor potencia.
(Proteccion . ] . . — .
i) Et‘ﬁgidor estuvo funcionando a baja velocidad por largo | ¢olgcar un forzador de aire independiente en el motor.
OoPO Latch El contactor magnético de la etapa de salida esta defectuoso.| Reemplace el contactor magnético de la etapa de salida.
[ eaéta i]:fasle El cableado de la etapa de salida esta defectuoso. Reemplace el cableado de la etapa de salida.
s bIOL Latch La carga del variador es mayor a su capacidad. Reemplace variadory motor por otros de mayor potencia.
oprecar 5 . . .
del variaddr El nivel de aumento de par es muy alto. Disminuya el nivel de aumento de par.
Hay un problema con el sistema de enfriamiento. Verltf_llqtée si hay un objeto extrafio en la E/S de aire o del
OHt Lateh ventilador.
(Sobre- El ventilador de enfriamiento funciond demasiado tiempo. | Reemplace el ventilador de enfriamiento del variador.
calentamiento) : ; -
La temperatura ambiente es muy elevada. Mantenga la temperatura ambiente por debajo de 50°C.
ntC TR La temperatura ambiente es muy baja. Mantenga la temperatura ambiente por encima de -10°C.
[S:&Z?{OTC El sensor de temperatura interno se dafio. Contacte con su proveedor o representante de LSIS.
FAn Hay algun objeto extrafio que afecta el funcionamiento Remueva el objeto de la E/S de aire.
(Fallo del Latch | del ventilador.
ventilador] La vida dtil del ventilador ha caducado. Reemplace el ventilador de enfriamiento.
EtA, Etb Cuando una entrada digital multifuncion asignada a . , .
(Fallo i AB) Latch EtA/ELB se activa. Ajuste los parametros relacionados con la entrada.
[Fch”g Latch Ocurre cuando la comunicacién entre el DSP principalyla |
Comaun?casiénl CPU de E/S se desconecta por mas de 500 ms.
Ocurre cuando la salida de corriente del variador estd por | Ajuste los pardmetros relacionados con el control de
nbr Latch | debajo del valor asignado a Ad41 mientras OU31y 0U32 | frenado.
estan configurados en 19 (Sefial de frenado).

*Level : termina automaticamente cuando se soluciona el fallo. No se guarda en el historial de fallos.
*Latch : finaliza cuando se ingresan las senales de reinicio una vez que se resuelve el fallo.
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